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PUNTI CHIAVE DELLO SCANNER RIEGL
PER UN’'OTTIMIZZAZIONE DEI TEMPI DI LAVORO

* Interfacciamento con GPS

* Dispositivo per la messa in livella automatica per utilizzare lo scanner
come uno strumento Topografico

* Modalita SCAN SEQUENCE, permette di togliere in automatico persone /
veicoli che passano durante la scansione

* Alimentazione dello strumento versatile da 12 a 28V. permette di avere
una scelta varia tra le fonti di alimentazione (batterie da auto, generatori di
corrente), in modo da non rimanere fermi con il lavoro.

SOFTWARE RISCANPRO

* Riconoscimento in automatico dei riflettori ed unione immediata delle
scansioni con tabella errori.

* Modulo Sw per I'unione Automatica delle scansioni, senza riflettori e/o
punti di riferimento, utilizzando la tecnica di riconoscimento di aree in
comune.

* Sono disponibili le librerie Sw per lo sviluppo di applicativi specifici.

* Gestione semplice della licenza Riscan Pro, la stessa licenza installabile su
pit Pc e fornibile alla committenza con i dati delle scansioni.

* Modulo Sw OBJECT VIEW ed INSPECTOR per le estrazioni delle entita
come sezioni, profili, volumi e loro comparazione e/o valutazione.

* Calcolo dei volumi rispetto a piani definiti dall’'utente e tra due piani.

* Creazione e gestione delle animazioni con scelta dei parametri piu corretti
da parte dell’'utente.

* Triangolazione di nuvole di punti unite ma appartenenti a sistemi di riferi-
mento diversi.

* Trasformazione, diretta in sito, sul sistema Topografico Globale GPS o della
stazione totale.

* Calcolo del modello triangolato Tin e funzioni di riduzione e smooting dei
triangoli.

* Importazione di file ascii da un qualunque Dtm e file GeoTiff per una compa-
razione con i dati scansionati.

FOTOCAMERA METRICA

La Fotocamera Metrica esterna al Laser Scanner permette un facile aggior-
namento della parte fotografica (risoluzione sensore) e la scelta dell’ottica
migliore a seconda del tipo di lavoro.

* Possono essere montate fotocamere Nikon e Canon da 10 e 16 Mpixel con
varie ottiche da 14mm a 200mm.

* La possibilita di montare ottiche teleobiettivi, consente di realizzare una
texturizzazione ad alta definizione per l'individuazione di morfologie interes-
santi quali particolari Architettonici o Macrofratture.

» | a fotocamera viene posizionata sopra il laser scan in modo estremamente
esatto, tale da conoscerne i parametri di georeferenzazione rispetto alla
scansione (conoscenza del punto di presa di ciascun fotogramma).

* Generazione in automatico di Ortofoto True-Ortofoto

* Texturizzazione automatica di mesh triangolate, con immagini ad alta
risoluzione

La combinazione dei componenti chiave del sistema Riegl
Scanner, Software, Fotocamera permettono la:

¢ Generazione Automatica di mesh texturizzate ad alta definizione
¢ Ricostruzione 3D fotorealistica
* Esatta identificazione dei dettagli



Laser scanner Z420i
montato e posizionato per il rilievo

Immagini di una cava con elaborazioni grafiche dei fronti di cava

Vista 3D della nuvola di punti colorata Parte della scansione ad alta risoluzione Parte della scanzione triangolata mostrata
di una scansione di dettaglio ad alta risoluzione mostrata come nuvola di punti come superficie, gli effetti di illuminazione
sono stati aggiunti usando tecniche rendering

IMMAGINI DI ELABORAZIONI TRAMITE SOFTWARE RiscanPRO

Calcolo di curve di livello del sito scansionato Determinazione dei piani di sezione
posizionati sul volume di cava
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